FRC devreleri, FIRST Robotics Competition takimlarinin robotlarinin gtvenli, kararl ve verimli
sekilde calismasini saglayan temel elektrik altyapisini ifade eder. Gii¢ dagitimi, kontrol
modauilleri, sensér baglantilari ve motor surGculeri gibi bilesenin uyum icinde ¢alismasi ile bu
sistem olusur. FRC robotlarinda tim gug, genellikle 12 voltluk ylksek kapasiteli bir pilden alinir
ve bu eneriji, Power Distribution Hub (PDH) Gzerinden farkli partlara dagitilir. Buradan ¢ikan
hatlar, motorlara gii¢ veren Spark MAX gibi motor kontrolctilerine ve beyin gérevi géren
roboRIO’ya baglanir. Devrelerin dogru ve verimli tasarlanmasi; akim kayiplarini azaltir, motor
performansini artirir ve robotun ani yuklenmeler sirasinda kapanmasini engeller. Ayrica
devrelerde kullanilan sigortalar ve otomatik kesiciler, robotun asiri akim ¢gekmesi durumunda
olusabilecek elektriksel hasarlari 6nler. Ayni zamanda sensoérler, encoder’lar, gyro’lar ve kamera
sistemleri de dUguk voltaj hatlari Gzerinden roboRIO’ya baglanir ve roboRIO tarafindan kontrol
edilir. Bu baglantilarin dogru yonetilmesi, robotun otonom ve sirls gorevlerinde yuksek
dogrulukla caligmasini saglar. Kablo dizeni, siki baglama, lehim ve konnektdr kalitesi gibi
detaylar da yarisma sirasinda yasanabilecek gevgseme, kopma veya temassizlik sorunlarini
cogunlukla azaltir. Sonug olarak, FRC devreleri robotun sinir sistemi gorevini gorir ve pargalar
arasindaki baglantiyi ve enerji aktarimini saglar. Son olarak gug¢li bir mekanik tasarimin ancak
iyi tasarlanmis bir elektrik altyapisi ile tam potansiyeline ulasabilecedini de sdyleyebiliriz.



