
FRC devreleri, FIRST Robotics Competition takımlarının robotlarının güvenli, kararlı ve verimli 
şekilde çalışmasını sağlayan temel elektrik altyapısını ifade eder. Güç dağıtımı, kontrol 
modülleri, sensör bağlantıları ve motor sürücüleri gibi bileşenin uyum içinde çalışması ile bu 
sistem oluşur. FRC robotlarında tüm güç, genellikle 12 voltluk yüksek kapasiteli bir pilden alınır 
ve bu enerji, Power Distribution Hub (PDH) üzerinden farklı partlara dağıtılır. Buradan çıkan 
hatlar, motorlara güç veren Spark MAX gibi motor kontrolcülerine ve beyin görevi gören 
roboRIO’ya bağlanır. Devrelerin doğru ve verimli tasarlanması; akım kayıplarını azaltır, motor 
performansını artırır ve robotun ani yüklenmeler sırasında kapanmasını engeller. Ayrıca 
devrelerde kullanılan sigortalar ve otomatik kesiciler, robotun aşırı akım çekmesi durumunda 
oluşabilecek elektriksel hasarları önler. Aynı zamanda sensörler, encoder’lar, gyro’lar ve kamera 
sistemleri de düşük voltaj hatları üzerinden roboRIO’ya bağlanır ve roboRIO tarafından kontrol 
edilir. Bu bağlantıların doğru yönetilmesi, robotun otonom ve sürüş görevlerinde yüksek 
doğrulukla çalışmasını sağlar. Kablo düzeni, sıkı bağlama, lehim ve konnektör kalitesi gibi 
detaylar da yarışma sırasında yaşanabilecek gevşeme, kopma veya temassızlık sorunlarını 
çoğunlukla azaltır. Sonuç olarak, FRC devreleri robotun sinir sistemi görevini görür ve parçalar 
arasındaki bağlantıyı ve enerji aktarımını sağlar. Son olarak güçlü bir mekanik tasarımın ancak 
iyi tasarlanmış bir elektrik altyapısı ile tam potansiyeline ulaşabileceğini de söyleyebiliriz. 


